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Sterowanie pojazdami i robotami

P1. 1. Robot sledzacy linie - Gtowacki Michat

P1 2. Autonomiczny lineflower- Samborski Oskar

P1 3. Zdalnie sterowany Model RC- Kazata Aleksander

Przyrzady i systemy pomiarowe

P2. 1. System pomiaru geometrii zawieszenia pojazdéw - Mytych Bartosz

Agrotechnika i klimat

P3 1. System zarzadzania klimatem - Jaworski Jakub
P3 2 System monitorowania jakosci powietrza (ESP32)- Skop Filip

Rozrywka

P4 1. Prosty syntezator muzyczny na bazie Arduino cz. | - Pawelec Daniel
P4 2. Prosty syntezator muzyczny na bazie Arduino cz. Il - Pigtek Wojciech



