Lista projektéw realizowanych w ramach przedmiotu EDI, edycja 2025/26

Nazwisko Imie Temat projektu Gr. | rap. dok. prez. $r.st rec. sum| ocena
Gtowacki Michat Robot $ledzacy linie P1 0 6 5 2,35 1 14,4 45
Samborowski |Oskar Autonomiczny lineflower P1 2 10 5 0 0 17,0] 45
Kazata Aleksander Zdalnie sterowany Model RC P1 2 7 4 21 ] 05| 156| 45
Mytych Bartosz System pomiaru geometrii zawieszenia pojazdow P2 2 10 5 2,85 1 20,9] 5,0
Jaworski Jakub System zarzgdzania klimatem P3| 2 10 5 |1 275] 1 20,8] 5,0
Skop Filip System monitorowania jako$ci powietrza (ESP32) P3| 2 10 45 0 0 16,5] 4,5
Pawelec Daniel Prosty syntezator muzyczny na bazie Arduino cz. | P4 | 2 9 4 0 0 15,0} 45
Piatek Wojciech Prosty syntezator muzyczny na bazie Arduino cz. Il P4 | 2 9 4 2,78 1 18,8 5,0
Grupy projektowe:

P1 - Sterowanie pojazdami i robotami
P2 - Przyrzady pomiarowe
P3 - Klimat

P4 - Rozrywka

Oznaczenia i punktacja:

rap. - raport z realizacji projektu
punktacja: 2 pkt. - raport terminowy; 1 pkt. - raport po terminie; 0 pkt - brak raportu.
dok. - dokumentacja projektu
punktacja: max 10 pkt
prez. - prezentacja
punktacja: max 5 pkt
$r. st. - $rednia wazona ocen otrzymanych od studentéw
punktacja: max 3 pkt
rec. - punkty za recenzje
punktacja: 1 pkt. - recenzja zréznicowana; 0.5 pkt. - recenzja jednolita; 0 pkt. - brak lub niedokohnczona recenzja
uwaga! brak wystawionych recenzji to brak punktéw od studentow (sr. st.)
sum. - suma punktéw za projekt

ocena - ocena za projekt,
punktacja:
4.5 < =17,65 pkt. 17,65 pkt. > 5.0

Uwaga!
Kolorem z6ttym wyrézniono najlepsze projekty, ktére otrzymaty bonus + 0.3 do Srednej catkowitej z przedmiotu




