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Celem ¢éwiczenia jest zapoznanie studentéw z zasadami syntezy sterowania ukladami
dyskretnymi.

Dynamiczne rownanie ruchu modutu napedowego MRK, pokazanego na rys.1, mozna zapisa¢ jako
Tig + pg = KV(t) (1)
gdzie T=0.5,K=150
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Rys.1. Schemat modutu napedowego mobilnego robota

Rys.1. Schemat blokowy modutu napedowego

Przyjmujac nowe zmienne
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Przyjmujac réznice pierwszego rzedu réwnanie (3) zapisa¢ w postaci dyskretnej do
syntezy uktadu dyskretnego.

Zadania do wykonania:

Dla zadanej statej wartos¢ kata obrotu watu silnika

d
Qg = 2m,3m,....,.97, (w kolejnosci zespotu)
przeprowadzic:

R Synteze ukiadu ciagtego dla regulatora PD, PID.
1. Synteze ukitadu dyskretnego dla regulatora PD, na podstawie regulatora
ciagtego.
Symulacje projektowanych uktadéw przeprowadzi¢ w Simulinku.

1L. Synteze algorytmu sterowania od stanu uzyskujac odpowiedz uktadu
regulacji:

owyktadniczg

ooscylacyjng

Zenon Hendzel, Sterowanie robotow
Synteza sterowania dyskretnego modutem napedowym MRK



Katedra Mechaniki Stosowanej i Robotyki

Wydziat Budowy Maszyn i Lotnictwa, Politechnika Rzeszowska

Synteze przeprowadzi¢ w Maple a symulacje projektowanych uktadéw w Simulinku.
Sprawozdanie powinno zawierac¢:

- opis matematyczny rozwigzywanego problemu,

- dane przyjete w symulacji,

- listing programu,

- otrzymane wykresy (kazdy wykres powinien by¢ opisany i skomentowany),
- stosowne programy,

- wnioski.
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