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Podaj równania równowagi statycznej krążka i określ maksymalny kąt 
pochylenia równi, przy którym układ jest samohamowny.
Dane:
G [N] - ciężar krążka
r [m]
 [rad]
m
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1) ∑ ௜ܲ௫
௡
௜ୀଵ = ߙ݊݅ݏܩ − ܵ − ܶ = 0
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Równowaga statyczna układu opisana jest czterema równaniami z czterema
niewiadomymi, czyli układ jest statycznie wyznaczalny.
Poszukiwane wielkości to:
- wartości sił reakcje równi ܶ i ܰ oraz liny ܵ,
- maksymalny kąt pochylenia równi

przy którym jeszcze jest równowaga statyczna,
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4) ܶ = ܰߤ → ܶ = ߙݏ݋ܿܩߤ
Podstawiając ܶ i ܵ do równania (1), mamy kolejno

ߙ݊݅ݏܩ −
1
2

ߙ݊݅ݏܩ − ߙݏ݋ܿܩߤ = 0/: ߙݏ݋ܿܩ
1
2

ߙ݃ݐ − ߤ = 0
ߙ݃ݐ = ߤ2

Ponieważ ߤ ma małą wartość, to ߙ݃ݐ ≈ ߙ i możemy zapisać, że ߙ௠௔௫ = .ߤ2


