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Rownowaga ptaskiego dowolnego uktadu sit
przyktad 1

Poda¢ rownania rownowagi statycznej uktadu
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1. Przyja¢ uktad odniesienia.
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3. Wprowadzic ciezar bryty

Bryta ma ztozony ksztatt. a
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1. Przyja¢ uktad odniesienia.
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3. Wprowadzic ciezar bryty

Bryta ma ztozony ksztatt. a
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4. Wprowadzic sity reakcji
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5. Podac¢ analityczne rownania
rownowagi statycznej uktadu

1) Yy Py = X4+ Pcosa =0
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2) Yie1Piy =Yy —G' —Q —G" — Psina =0

3) Z?=1 MA(pi) = =My, + M —

Q%—G”a—Pcosa-a—PSina-Za =0
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Rownowaga statyczna uktadu opisana jest trzema réwnaniami z trzema
niewiadomymi, czyli uktad jest statycznie wyznaczalny.
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6. Rozwigzac rownania

1) Yy Py = X4+ Pcosa =0 - X, = —Pcosa

2) Yie1Piy =Yy —G' —Q—-G" —Psina=0->Y, =G+ Q + Psina

3) YL Mu(P)=—Myy+M— Q%— G"a— Pcosa-a— Psina-2a =0
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