ll. MOMENT OGOLNY UKLADU Sit

Zadanie Ill.2. W narozach szescianu zaczepiono uktad sit. Okresli¢ wektor momentu ogdlnego uktadu
sit wzgledem bieguna A. Dane:
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Rys. lll.1. Uktad sit

W biegunie A przyjmujemy poczatek uktadu wspodtrzednych xyz (uktad prostokatny prawoskretny)
Z geometrii uktadu wynika, ze :

2 2 .\ 2
sino=—; coso=—; Ssinf=—; cosp=——=
) 5 3 \/g (1.1)
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Rys. lll.1. Uktad sit

Wektor momentu ogdlnego okreslonego wzgledem punktu A zapiszemy w postaci analitycznej jako:

M, =M, itM_ j+tM k (111.2)
Wartos¢ momentu ogdlnego wyznaczonego wzgledem bieguna A okreslimy z zaleznosci:
_ 2 2 2
MA _\/Mx+My +MZ (1.3)

My, My, M, to wartosci momentu ogdlnego uktadu sit okreslonego wzgledem odpowiednich osi uktadu
odniesienia, czyli:
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Rys. lll.1. Uktad sit

\ 4

M, :Zn: M, (I_’1 ):-Plsin(x -a+P; -atM,cosPsina=Pa [Nm]

M, ZM( ) =P, -a-P, -a+M;cospcoso=Pa[Nm]
(111.4)

M, ZM ( ) =P,cosa.-a+M,sinf= 3Pa[Nrn]

Ostatecznie otrzmeJemy

M, :\/(Pa)2 +(Pa)’+(3Pa)’ —\JP2a2+P2a2+9p2a> =J11Pa[Nm] 5




Na ponizszym rysunku pokazano wektor M, oraz wektory momentu ogdlnego okre$lone wzgledem
poszczegdlnych osi.
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Rys. lll.2. Wektor momentu ogdlnego uktadu sit okreslony wzgledem bieguna A

Wektor momentu ogdlnego nie jest niezmiennikiem uktadu i okreslony wzgledem réznych punktow
daje rézne wyniki. Uwaga! Moment sity wzgledem odpowiedniej osi okreslamy wedtug przyjetych
zasad, a jezeli w uktadzie wystepuje wektor momentu pary sit, to przy okreslaniu wartosci tego
momentu wzgledem odpowiednich osi wektor momentu rzutujemy na odpowiednie osie ukfadu
wedtug przyjetych zasad takich jak przy rzutowaniu sit na osie.



