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Dla uktadu mechanicznego pokazanego
na rysunku okresl:

1) chwilowy srodek predkosci krazka 3,
2) predkos¢ katowa krazka 3,

3) wektor predkosci punktu D,

4) przyspieszenie katowe krazka 3,

5) wektor przyspieszenia punktu D.
Znane sg predkos¢ i przyspieszenie
punktu A i geometria uktadu. Krazek 3
porusza sie bez poslizgu.

Dane: v, [m/s], a, [m/s?], r, R [m].
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1) Chwilowy srodek predkosci krazka 3
jest w punkcie styku krazka 3 z rownia
(punkt nazwany przeze mnie C).
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2) Predkos¢ katowa krazka 3.
Najpierw obliczamy predkos¢ katowa
bryty 2 jako

VA

Wy = —
2 r

Nastepnie porownujemy predkosci
punktow E i F:
Vg = Vg

gdzie

R
Vg = (UzR = Uy ;
Vg = W32T

7 7 . R
Z tych rownan otrzymujemy w; = vy P
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3) Wektor predkosci punktu D.

Najszybciej mozna wartos¢ predkosci
punktu D zapisac jako

VUp = (1)3CD = (1)37"\/? = vAg%E
Nastepnie rysujemy wektor predkosci

punktu D na rysunku.

Mozna tez zastosowaé¢ inng metode
wyznaczania predkosci punktu w ruchu
ptaskim
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4) Przyspieszenie katowe krgzka 3.

Znajqc predkos¢ katowa krazka 3 w5 =

VAT 7 mozna obliczy¢ przyspieszenie

kqtowe W nastepujacy sposdb

. _ . R _ R
SB_wB_UAZrz_aAZrz

Zaznaczamy przyspieszenie katowe na
rysunku.

Mozna je réwniez wyznaczy¢ w inny B 2
Sposob na podstawie analizy AlS] 1
przyspieszen stycznych.
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5) Wektor przyspieszenia punktu D.
Wektor  przyspieszenie  punktu D

okreslimy z wzoru

ap = ag + apg = Gg + Appn + Appz

Rozktad wektorow pokazano na rysunku

Wartos¢ przyspieszenia punktu D to

ap = \/(aB + dppn)? + abp,

Jak widzimy, przyspieszenie punktu B ma % a. a,
tylko sktadowa styczng (ruch po prostej), Alol—1 DZ
Czyll \ A 5DBn 58
ap = T.JB Va

‘s R
Predkos¢ punktu B to vy = w3r = VA

Zatem przysp. punktu B ma wartosc

. R
ap = aA;
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5) Wektor przyspieszenia punktu D.
Wartosci sktadowych

_ .2
Appn = W3T

Appr = €37

Podstawiajgc wczesniej obliczone
wartosci predkosci katowej i
przyspieszenia katowego, wyznaczymy
wartos¢ przyspieszenia punktu D.




