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1. Wstęp teoretyczny.
Wstęp teoretyczny zajmujący do 10 zdań

2. Część praktyczna. 
Zadania do wykonania:
1. Polecenie 1.
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Rys. 1 Podpis rysunku
2. Polecenie 2

M-plik wywołujący wykresy generowane przez model z Simulinka:
plot(alfaprim(:,1),alfaprim(:,2),alfaprim(:,1),alfaprim(:,3));
legend('\alpha\prime_2','\alpha\prime_1');
grid on;
ylabel('\alpha\prime_1,\alpha\prime_2 [rad/s]');
xlabel('t[s]');
title('Predkoscikatowe kol');
figure;

3. Wnioski
Wnioski
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Predkosc katowa ramy robota


