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Celem laboratorium jest zapoznanie si¢ z metodyka realizacji algorytmu modelowania
rozmytego.

1. Algorytm modelowania rozmytego

Algorytm modelowania rozmytego rozumiany jest jako procedura rozwigzania zadania
sformulowanego w postaci bazy regut typu JESLI/TO (ang. if/then).

2. Zadania do wykonania
Dla zadanej bazy regut

R;: JES:'L[ (temperatura jest ,,niska” (A1)) TO (predkos¢ wentylatora jest ,,mata” (B,)),
R,: JESLI (temperatura jest ,,srednia” (A,)) 7O (predkos¢ wentylatora jest ,,$rednia” (B,)),
R;: JESLI (temperatura jest ,,wysoka” (Aj3)) TO (predkos¢ wentylatora jest ,,duza” (B5)).

wyznacz model rozmyty funkcji V,,=f{T) stosujac:

a) trojkatne zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Mamdaniego Min ,
metodg wyostrzania - srodka cigzkosci,

b) trapezowe zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Larsena Product |,
metod¢ wyostrzania - srodka cigzkosci,

c) trapezowe zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Mamdaniego Min ,
metode wyostrzania - center average defuzzification,

d) trojkatne zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Larsena Product, metode
wyostrzania - center average defuzzification,

e) gaussowskie zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Mamdaniego Min,
metode wyostrzania - srodka cigzkosci,

f) gaussowskie zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Larsena Product,
metodg wyostrzania - srodka cigzkosci,

g) gaussowskie zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Mamdaniego Min,
metode wyostrzania - center average defuzzification,

h) gaussowskie zbiory rozmyte przestanek i konkluzji, operator implikacji Larsena Product,
metode¢ wyostrzania - center average defuzzification,

dla zakresu zmiennosci obrotow wentylatora V,, oraz zadanego zakresu zmienno$ci temperatur 7'
chtodzonego elementu. Dane dla poszczegdlnych zespolow przyjac zgodnie z tab. 1.

Tab. 1. Zakresy zmiennos$ci poziomoéw obrotOw wentylatora oraz temperatur
nr
zespotu

Vi [0,5] | [0,10] | [0,7] [0,3] [0,8] | [0,14] | [0,20] | [0,6]

A B C D E F G H

T | 10,507 | [0,80] | [0,40] | [0,200] | [0,60] | [0,60] | [0,120] | [0.,80]

Nalezy przeprowadzi¢ badania symulacyjne dla uktadu z logikg rozmyta, w petli obliczeniowej
wyznaczy¢ wartosci poziomu obrotow wentylatora dla dyskretnych wartosci temperatury z zalozonego
przedziatlu co 1 st.[C], przebieg zmian wartosci obrotow wentylatora pokaza¢ na wykresie.

Sprawozdanie powinno zawierac:

1. Wstep teoretyczny
- podstawowe wiadomosci na temat uktadow z logika rozmyta,
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- podstawowe wiadomosci na temat funkcji przynaleznosci do zbiorow rozmytych, metod
fuzyfikacji, inferencji oraz defuzyfikacji.
2. Przebieg ¢wiczenia
- przebieg procesu tworzenia modelu rozmytego z opisem poszczegolnych etapow,
- wykresy funkcji przynaleznosci do zbiorow rozmytych dla wejs¢ x (temperatura) oraz wyjscia
modelu rozmytego y (obroty wentylatora),
- bazg regut modelu rozmytego,
3. Wyniki symulacji
- przebieg wartosci obrotow wentylatora w zaleznosci od temperatury.
4. Wnioski
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