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W programie Matlab zrealizowaé nastepujgce zadania:

Wygenerowa¢ dowolny sygnat bedgcy sumg wielu sygnatéw harmonicznych w zakresie
czestotliwosci 0 - 20 000 Hz.

Przeprowadzi¢ filtracje dolnoprzepustowg i gérnoprzepustowa sygnatu. Przetestowac wptyw
parametréw filtra na zakres pasma przepustowego, tetnienie miedzyszczytowe sygnatu w pasmie
przepustowym oraz ttumienie sygnatu w pasmie zaporowym.

Poréwnaé widmo sygnatu przez filtracja i po filtracji.

W programie Matlab zrealizowaé nastepujgce zadania:

Przeprowadzi¢ filtracje dolnoprzepustowa sygnatu drgan zarejestrowanego na stanowisku
dydaktycznym z akcelerometrem. Granice pasma przepustowego dobra¢ odpowiednio do pasma
przenoszenia czujnika przyspieszen.

Poréwnaé widmo sygnatu przez filtracja i po filtracji.

W programie Matlab zrealizowaé nastepujgce zadania:

Przeprowadzic filtracje gérnoprzepustowg sygnatu drgan po filtracji dolnoprzepustowej. Granice
pasma przepustowego dobra¢ odpowiednio do pasma przenoszenia czujnika przyspieszen.
Poréwnaé widmo sygnatu przez filtracjq i po filtracji

Student otrzymuje ocene dostateczng jesli poprawnie wykona zadania z czesci A.
Student otrzymuje ocene dobrg jesli poprawnie wykona zadania z czesci A i B.
Student otrzymuje ocene bardzo dobra jesli poprawnie wykona zadania z czesci A, B i C.
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