Spis treści:

1. Zadanie projektowe
2. Obliczenie ruchliwości
3. Analiza zadania projektowego
4. Wyznaczenie charakterystyk 
4.1. Przesunięciowa chwytaka
4.2. Prędkościowa chwytaka
4.3. Siłowa chwytaka
4.4. Sprawdzenie graficzne charakterystyk (np. w oprogramowaniu SAM lub Inventor – Symulacja dynamiczna, innym) ocena 5.0
5. Obliczenie wytrzymałości podzespołów chwytaka przy maksymalnych obciążeniach analitycznie + MES
6. Obliczenie wymaganych parametrów napędu (liniowego, obrotowego, pneumatycznego, hydraulicznego, elektrycznego)
W tym punkcie należy obliczyć i dobrać napęd. Napęd może być dowolny. Ty decydujesz. Poniżej przykład doboru napędu pneumatycznego. Dodatkowo w załączniku (Dobór napędu) przykłady firmy SEW.
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Rys.5.32. Model sitownika pneumatycznego dwustronnego dzialania

Teoretyczna sita pchajaca cylindra pneumatycznego:

z-D*
P, = VP (5.32)
Teoretyczna sita ciagnaca napedu pneumatycznego
(D -d*
> :¥_pn (5.33)

gdzie: p, = 0,6MPa - cisnienie nominalne zasilania.
Zasada doboru sitownika: P, > P, (5.34)
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[image: image3.png]gdzie: P, — teoretyczna sita pchajaca lub ciagnaca sitownik.
P =K-F,_. (5.35)

K =1,2 +1,5 — wspolczynnik przeciazenia;

Fs max — maksymalna sita na tloczysku sitownika potrzebna do uzyskania maksy-
malnej niezbedne;j sity chwytu

[Zakladajac czas ruchu (skoku) tloka t i znajac skok tloka s mozna wyliczy¢ pred-
kos¢ $rednia tloka:
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Zapotrzebowanie powietrza ze wzgledu na ruch tloka:

Q:F-v{dcms}

K
gdzie:
F — powierzchnia tloka [dcmz]

(5.37)

v — predkos¢ srednia tloka [dc—m}
K

Potrzebna powierzchnia przekroju poprzecznego przewodu:
F.
= (5.38)
2
gdzie:

d . .
H= 100{ﬂ} - przecigtna predko$¢ przeptywu powietrza
K




7. Opracowanie sensoryki do założonego zadania
8. Projekt konstrukcyjny opis + rysunki wykonawcze

9. Animacja pracy chwytaka (avi)
10. Wnioski

Opracowanie należy oddać w formie elektronicznej:
- word lub pdf

- prezentacja
- animacje avi

- projekt cad

- rysunki wykonawcze (pdf)
- obliczenia (matlab, maple)
W rysunkach wykonawczych należy pamiętać o oznaczeniach chropowatości, pasowaniach, gwintach, tolerancjach itp.
Należy pamiętać o podpisach każdego z rysunków, wprowadzeniu opisów i jednostek wykresów, spisu treści (word + prezentacja).
