Spis treści:

1. Zadanie projektowe
2. Obliczenie ruchliwości
3. Analiza zadania projektowego
4. Wyznaczenie charakterystyk 
4.1. Przesunięciowa chwytaka
4.2. Prędkościowa chwytaka
4.3. Siłowa chwytaka
W tym punkcie Waszym zadaniem będzie wyznaczenie siły chwytaka od przesunięcia x.
[image: image1.png]Charakterystyka siowa (przetozenia sitowe) chwytaka

Fy = fr(OF, (5.20)
gdzie:

F, —sila na wyjsciu zespotu napedowego (sitownika) chwytaka,

F,, —sita chwytu,

/5 (x) —przetozenie sitowe mechanizmu chwytaka. |
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Rys.5.26. Model obliczeniowy chwytaka do wyznaczenia charakterystyki silowej

Ograniczamy sig do analizy statycznej chwytaka pomijajgc sily ciezkosci i sily
bezwladnosci jego elementéw oraz sily tarcia w parach kinematycznych.

Ze wzgledu na symetrie mechanizmu przeprowadzimy tylko analize sil w grupie
strukturalnej (2,3)
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Analiza sil w grupie strukturalnej(2,3)

Z?l(“):OQIEJrIEH&JrQ:O (5.21)
> Mo =0 R, AB=0:R), =0 (5.22)
S My = 0= ~My, + F, BC = 0;M,, = F,- BC (5.23)
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Rys.5.27. Oswobodzenie od wigzéw oraz graficzne réwnania réwnowagi sit grupy
strukturalnej (2,3)

Analiza sil dla czlonu napgdzajacego |

> Pwy=0=F.+Ru+Rx=0 5.29)
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Rys.5.28. Analiza sit dla czlonu napedzajqcego 1
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I na podstawie równania (5.25) wyznaczycie charakterystykę jak poprzednio.   
4.4. Sprawdzenie graficzne charakterystyk (np. w oprogramowaniu SAM lub Inventor – Symulacja dynamiczna, innym) ocena 5.0
5. Obliczenie wytrzymałości podzespołów chwytaka przy maksymalnych obciążeniach analitycznie + MES
6. Obliczenie wymaganych parametrów napędu (liniowego, obrotowego, pneumatycznego, hydraulicznego, elektrycznego)
7. Opracowanie sensoryki do założonego zadania
8. Projekt konstrukcyjny opis + rysunki wykonawcze

9. Animacja pracy chwytaka (avi)
10. Wnioski
Opracowanie należy oddać w formie elektronicznej:
- word lub pdf

- prezentacja
- animacje avi

- projekt cad

- rysunki wykonawcze (pdf)
- obliczenia (matlab, maple)
W rysunkach wykonawczych należy pamiętać o oznaczeniach chropowatości, pasowaniach, gwintach, tolerancjach itp.
Należy pamiętać o podpisach każdego z rysunków, wprowadzeniu opisów i jednostek wykresów, spisu treści (word + prezentacja).
