Spis treści:

1. Zadanie projektowe
2. Obliczenie ruchliwości
3. Analiza zadania projektowego

4. Wyznaczenie charakterystyk 
4.1. Przesunięciowa chwytaka
4.2. Prędkościowa chwytaka
W tym punkcie Waszym zadaniem będzie wyznaczenie prędkości chwytaka w zależności od x.

I sposób
Obliczając pochodną względem czasu wyrażenia (5.18) otrzymujemy charakterystykę prędkościową
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(5.19)

gdzie: 
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 – odpowiednio prędkości tłoczyska i prędkości końcówki chwytnej.

I tak jak poprzednio charakterystykę prędkościową również możecie wygenerować w dowolnym programie. W załączniku który przesłałem ostatnio (przykład w Maple 7) możecie również wygenerować 
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 w funkcji x gdzie x zakładacie z przedziału tak jak podczas charakterystyki przesunięciowej.
II sposób
[image: image5.png]Charakterystyke predkosciowg mozna réwniez wyznaczyc na podstawie analizy kine-
matycznej mechanizmu chwytaka przeprowadzonej metoda wektorowg nazywana metoda
planéw predkosci. Metoda ta polega na zapisaniu réwnarn wektorowych okreslajacych pred-
kosci charakterystycznych punktéw mechanizmu, a nastepnie ich rozwigzaniu wykresinym.
Zaleznosci geometryczne wynikajace z planéw predkosci moga réwniez w przypadku pro-
stych mechanizméw stanowi¢ podstawe do wyprowadzenia zaleznosci analitycznych (w tym
przypadku z pominieciem metody analitycznej stosowanej powyzej).

Wyznaczymy charakterystyke predko$ciowg mechanizmu chwytaka Rys. 7. metodag planow

predkosci. Dane: Va4 =X

a)

b)

Rys. 7. Analiza kinematyczna mechanizmu chwytaka metoda wektorowa (planéw predkosci)

a) schemat mechanizmu do analizy, b) plan predkosci




[image: image6.png]Charakterystyke predkosciowg mozna réwniez wyznaczyc na podstawie analizy kine-
matycznej mechanizmu chwytaka przeprowadzonej metoda wektorowg nazywana metoda
planéw predkosci. Metoda ta polega na zapisaniu réwnarn wektorowych okreslajacych pred-
kosci charakterystycznych punktéw mechanizmu, a nastepnie ich rozwigzaniu wykresinym.
Zaleznosci geometryczne wynikajace z planéw predkosci moga réwniez w przypadku pro-
stych mechanizméw stanowi¢ podstawe do wyprowadzenia zaleznosci analitycznych (w tym
przypadku z pominieciem metody analitycznej stosowanej powyzej).

Wyznaczymy charakterystyke predko$ciowg mechanizmu chwytaka Rys. 7. metodag planow

predkosci. Dane: Va4 =X

a)

b)

Rys. 7. Analiza kinematyczna mechanizmu chwytaka metoda wektorowa (planéw predkosci)

a) schemat mechanizmu do analizy, b) plan predkosci
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Przyjmujemy podziatke rysunkowa predkosci: ky = (VA) i rozwigzujemy wykreslnie réwna-

nie (10) (Rys. 7b).

Na podstawie Rys. 7a,b mozemy wyprowadzi¢ charakterystyke predkosciowa chwytaka:
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Wazory (11) i (9) sq identyczne co potwierdza poprawno$c przeprowadzonej analizy kinema-
tycznej chwytaka.

(11)
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Rys. 8. Charakterystyka predkosciowa chwytaka (Excel)




4.3. Siłowa  chwytaka 
4.4. Sprawdzenie graficzne charakterystyk (np. w oprogramowaniu SAM lub Inventor – Symulacja dynamiczna, innym) ocena 5.0
5. Obliczenie wytrzymałości podzespołów chwytaka przy maksymalnych obciążeniach analitycznie + MES
6. Obliczenie wymaganych parametrów napędu (liniowego, obrotowego, pneumatycznego, hydraulicznego, elektrycznego)
7. Opracowanie sensoryki do założonego zadania
8. Projekt konstrukcyjny opis + rysunki wykonawcze

9. Animacja pracy chwytaka (avi)
10. Wnioski
Opracowanie należy oddać w formie elektronicznej:
- word lub pdf

- prezentacja
- animacje avi

- projekt cad

- rysunki wykonawcze (pdf)
- obliczenia (matlab, maple)
W rysunkach wykonawczych należy pamiętać o oznaczeniach chropowatości, pasowaniach, gwintach, tolerancjach itp.
Należy pamiętać o podpisach każdego z rysunków, wprowadzeniu opisów i jednostek wykresów, spisu treści (word + prezentacja).
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