Zagadnienia na zaliczenie wykiadu

Podstawowa wiedza z zakresu kinematyki i dynamiki uktadéw mechanicznych i formalizméw
matematycznych stuzacych do jej opisu.

1. Wyjasnij pojecia: mechanizm, czton, para kinematyczna, klasa pary kinematycznej, faricuch
kinematyczny, ruchliwos$¢, mechanizm, manipulator, maszyna, robot, mechanizm zebaty, mechanizm
planetarny, przetozenie przektadni.

2. Kinematyka wybranych mechanizméw ptaskich.

3. Mechanizm réznicowy, przektadnie z kotami walcowymi i stozkowymi, kod strzatkowy.

4. Wymien i scharakteryzuj formalizmy matematyczne stuzgce do opisu dynamiki uktadéw
mechanicznych. Okresl, ktére formalizmy pozwalajg na okreslenie reakcji w parach kinematycznych.
5. Wyjasnij na czym polega niewywazenie uktadu mechanicznego, podaj warunki wywazenia
statycznego i dynamicznego, podaj metody wyréwnowazania mas mechanizmow z cztonami w ruchu
obrotowym i ruchu dowolnym.

6. Omow zjawisko drgan mechanicznych.

7. Wyijasnij co to jest charakterystyka sprezysta, ttumienia i wymuszenia.

8. Wymien i omdéw parametry ruchu drgajacego.

9. Wyjasnij zalezno$¢ pomiedzy czestoscig a czestotliwoscia.

10. Dla ukfadu o jednym stopniu swobody: omdw zjawisko drgan wymuszonych, narysuj przyktadowa
charakterystyke amplitudowo-czestotliwosciowa, wyjasnij zjawisko rezonansu mechanicznego, co to
sg bezpieczne strefy pracy, wyjasnij zjawisko dudnienia.

11. Wymien i omow rodzaje wymuszen.

12. Wyjasnij pojecie wymuszenia kinematycznego, podaj przyktady takich wymuszen.

13. Wibroizolacja czynna i bierna, przykfady, warunek wibroizolacji.

14. Dla ukfadu o dwéch stopniach swobody: oméw przynajmniej jedng metode wyznaczania czestosci
wiasnych, narysuj przyktadowa charakterystyke amplitudowo-czestotliwosciowa w przypadku bez
ttumienia, wyjasnij pojecie stref rezonansowych.

Zawansowana wiedza z zakresu kinematyki i dynamiki uktadéw mechanicznych i formalizmow
matematycznych stuzacych do jej opisu.

1. Wyjasnij pojecie: logarytmiczny dekrement ttumienia.

2. Narysuj i omoéw przebieg ruchu na ptaszczyznie fazowej uktadu o jednym stopniu swobody
drgajgcego swobodnie w przypadkach bez ttumienia, z ttumieniem podkrytycznym, krytycznym i
nadkrytycznym, z ttumieniem ujemnym.

3. Wyjasnij mechanizm powstawania drgan samowzbudnych.

4. Przyktady drgan samowzbudnych, drgania samowzbudne w lotnictwie, wptyw ksztattu przekroju i
jego ustawienia w strumieniu powietrza na statecznos¢ uktadu.

5. Wyjasnij zasade dziatania i sposéb doboru ttumika dynamicznego.

6. Rola metod analitycznych, badan symulacyjnych i eksperymentéw pomiarowych w obszarze
dynamiki maszyn.



