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Zad. 2.
 

r1 
 

o kierunku jak pokazano na rysunku. 

 
Dane: 
G1, P [N] 
r1, f [m]  

-] 
 [rad] 

 
Szukane: 

1 = ? 
 

 
 

Przyjmujemy 
rysunku w nieruchomym punkcie. Zaznaczamy podstawowe realizowane parametry ruchu, jak 

A 1. Wprowadzamy wekt

prawdziwych: czynnych (P, G1) oraz biernych (TD, ND), jak 

C 

 
 

 
gdzie: 

 
Uwaga: MC 
obrotu, punktu C, HC 
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